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船体・機関モニタリングシステムプロトタイプ 

目的 
      
     プロジェクトで試作した船体・機関モニタリングシステムの外観 
     および  画面構成を示す。 



プロトタイプの外観 
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CPU、VDR連接、機関情報収集機能
運動計測ジャイロ内臓、LAN対応 

IPAD,  Windows対応、 
海洋ブロードバンド接続可能 
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船体・機関モニタリングシステムの構成 



船載型モデルベースモニタリングシステムの機能 

メニュー 日本語名 内容

MAP 本船位置 本船位置の海図上プロット
Time Series 船体・機関運動時系列表示(1s毎) 船首揺、縦揺等の１秒毎時系列表示
Ship and Main Engine 船体・機関運動メータ表示(60s毎) 60秒ごと実舵角、トルクの円グラフ表示
Short Term (20 min) Logger 短期航海記録(20分毎) Log速力、実舵角等の２０分平均表示
Roll-Pitch Monitor 横揺、縦揺周期モニター 横揺、縦揺周期表示、GM値
Contribution to Rolling 横揺への船体運動影響 横揺れへの船体運動表示、GM値
Contribution to Engine Power 機関出力への船体運動影響 機関出力への船体からの影響
Engine Load Diagram 機関性能曲線図 ｒｐｍ－機関出力曲線他
Fuel Oil Motion 燃料消費量モニター(20分毎) 20分毎燃料消費量に関する時系列表示
Latest Data Logger データロガー履歴 データロガーの２０分、１時間、４時間、１日前値
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Map・・・本船位置  
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２０分毎GPSから表示し
ます 



Time Series・・・船体・機関運動時系列表示(1秒毎）  

船首方位 

実舵角 

縦揺れ 

横揺れ 

プロペラ回転数 

機関出力 

速力 
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Ship and Main Engine・・・ 船体・機関運動メータ表示(60秒毎） ) 
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   実舵角(deg) 船首方位(deg) 対地速力（knot) 

  トルク(KN)    プロペラrpm 機関出力(KW) 



Short Term (20min) Logger・・・ 短期航海記録（20分毎）  

9 

    

OG速力 

Ｌｏｇ速力 

実舵角 

船首方位 

実航跡方位 

実航跡距離(mile) 



Roll-Pitchモニター・・・ 
１２００秒毎の縦揺れ周期 １２００秒毎の横揺れ周期 

横揺・縦揺同調現象 
横揺れ周期=縦揺れ周期 

縦揺れ周期 

横揺れ周期 

この線上に点が来ると船体・機
関がビート現象を起こす。 
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横揺、縦揺周期モニター 

ＧＭ推定値 

パラメトリック横揺れ 
横揺れ周期=縦揺れ周期の２倍 



操縦性能への横揺れ・舵の影響  
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船首揺運動への横揺、実舵角
が２０分間でどの程度影響した
かを次々と表示 

横揺れ 
船首揺れ 

実舵角 

Yaw-Heel-Rudder Effect 

船首揺れへの横揺れ、舵からの影響 
舵角の影響 

横揺れの影響 

船首揺れの影響 

２０分毎表示 



機関出力への船体運動影響  
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機関出力への船体運動の影響度 
 
機関出力への縦揺れ、横揺れ、
実舵角の影響の度合いを表示 

機関出力 

縦揺れ 

横揺れ 

実舵角 



Engine Load Diagram(1)  
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プロペラ回転数(rpm) 

機関出力(KW) 

機関出力-プロペラ回転数曲線(２０秒毎) 

運航限界曲線 
Limit Curve 

許容限界曲線 
(Allowable Curve) 

ショップテスト曲線 
(Shop Test Curve) 



Engine Load Diagram(2)  
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機関出力-プロペラ回転数曲線(２０分毎) 
２０分先の機関出力予測値 

                                                     運航限界曲線 
                                                       Limit Curve 

許容限界曲線 
(Allowable Curve) 

プロペラ回転数(rpm) 

機関出力(KW) 



Engine Load Diagram(3)  
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燃料消費率-縦揺れ標準偏差 プロペラ回転数-縦揺れ標準偏差 

燃料消費率 

縦揺れ標準偏差 縦揺れ標準偏差 

プロペラ回転数標準偏差 



Engine Load Diagram(4)  
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プロペラ回転数-速力(OG) 対水速力-対地速力 

プロペラ回転数(rpm) 

速力(OG) 対水速力 

対地速力 



Engine Load Diagram(5)  

17 風速(m/s) 

対地速力 

矢印の方向は
風向を表す 

対地速力に対す
る風向・風速の
影響を知る 



Fuel Oil Motion 燃料消費量モニター(20分毎)  
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Latest Data Logger(1)・・・データロガー履歴 

４時間前 ２０分前 １時間前 
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シーマージン 
スリップ 

航走距離、航路偏差等 

ショップテストと比較し燃料消費率が
10％以内ならばエンジンの状態良好 



Latest Data Logger(2)・・・データロガー履歴 
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４時間前 １日前 



初期設定画面 
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